FORMULARZ PROJEKTOWY HIWIM

Sitownik elektryczny EA

Dane klienta

Firma: Referent:
Kontakt, dziat techniczny: Data:
Kontakt, dziat zakupdw: Nazwa projektu:

[logé: Okres:

Typ napedu: D Mechanizm $rubowo-toczny Dtugos$¢ skoku X [mm]:

Cykle/godzine: Godziny/dzien: Dni/rok:

Nr Przejazd Czas przejaz- | Vmax Amax Pauza Opis przejazdu, ew. czasow pobocznych
cyklu | [mm] du tpes [s] [m/s] | [m/s?] | tpause [s]

1

2

3

4

5

Przemieszczana masa:
m = [kal
3 Srodek ciezkosci
Widok: Widok z przodu przemieszczanej masy m:
a [;\ (patrzac od przodu na rure Xm = [mm]
/+ = ttoka lub ptyte kotnierzowa) Vi = [mm]
Zm = [mm]
Kat A: ° Kat B: °
Sity zewnetrzne:
Warianty montazu Fy = [N]
. . . F, = [N]
Wariant 1: |:| Wariant 2: I:l Wariant 3: I:l = IN]
, =
j l E Ostatni Ostatni nie- j E Ostatni Punk dziatania sity:
prowadzony prowadzony prowadzony X = [mm]
0siowo 0siowo 0siowo Ve = [mm]
— — _ ZF = [mm]
EA zamon- EA zamon- EA tozysko
towany na towany na obrotowe
state state
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FORMULARZ PROJEKTOWY HIWIN@

Sitownik elektryczny EA
Opde

Przedtuzenie
rurki ttoka:

Prowadnica sanek: | [] 1 Prowadnica sanek ‘ [ 2 Prowadnice sanek
Potozenie prowadnicy | [_] ANNN (Géra) [_] BNNN (Dét) [] LNNN (Lewy) [] RNNN (Prawo)
suwaka: [J ABNN (Géraidét) [] LRNN (Lewyiprawo) [_] ARNN (Géra i prawo)
] ALNN (Gérailewy) [] BRNN (Détiprawo)  [] BLNN (D6t i lewy)
Ptyta kotnierzowa: ] standard ‘ [ specjatny

Wytacznik krafncowy: |:| N = Bez wytacznika krancowego

D A = 1xStyk, 300 mm przewdd, wtyk

D B = 2x Styki, 300mm przewdd, wtyk

El C = 1xStyk, 2m otwarta kocéwka przewodu
|:| D = 2xStyki, 2m otwarta koricéwka przewodu

mm

Interfejs napedu: |:| Bez interfejsu

I:l Bezpodredni montaz I:l S1 D 52

silnika

EIE:Spoe,chiy Or Oc Oa Os Oi=10 Oi=15 s On
Zastosowanie sekor mestyna sosowerie vtz sl
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FORMULARZ PROJEKTOWY HIWIN@

Sitownik elektryczny EA

I:l Silnik serwo HIWIN Hamulec E Z hamulcem silnikowym D Bez hamulca silnika

Enkoder D 23-bitowy absolutny enkoder obrotowy
El 23-bitowy absolutny wieloobrotowy

] Wzmacniacz napedu HIWIN Interfejs [ EtherCAT CoE ] PROFINET
[] Kierunek kroku/+-10V

O
[] Kabel silnika Csm dsm Hiom O

DKabelenkodera D3m |:|5m Dmm D
DKabelprzedtuZajacydla D3m I:I5m I:l7m D10m D15m

wytacznika krancowego

D Wiecej kabli Q Kabel USB do parametryzacji D Przewdd E/A D Przewdd STO, 3m
D Filtr sieciowy
Q Kamienie Liczba: PU (10 szt.)
D Profile zaciskowe Liczba: PU (4 szt.)
] Tuleja centrujaca Liczba: PU (10 szt.)
D Zestaw katownikdw mocujacych Liczba:
|:| Zestaw ptyt mocujacych Liczba:
D Zestaw ptyt do adaptera Liczba:
obrotowego
D Zestaw tozysk obrotowych Liczba:
D Zestaw tozysk przegubowych Liczba:
|:| Zestaw wspornikéw tozysk Liczba:
|:| Blacha dystansowa profile Liczba:
zaciskowe
|:| Zestaw ptyt kotnierzowych Liczba:
D Zestaw adapteréw gwintowanych Liczba:
I:l Gtowica przegubowa Liczba:
I:I Gtowica widetkowa Liczba:
D Sprzegto wyrownujace Liczba:
D Zestaw ptyt adaptera Sruba Liczba:
gwintowana
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